
Résumé 

Le travail présenté dans ce mémoire concerne, l’alimentation et la commande d’une machine 

asynchrone à double alimentation sans oublier l’apport qu’elle pourra porter son application 

dans une chaîne de conversion éolienne. Après avoir présenté un état de l’art sur les éoliennes 

et modélisé la turbine éolienne, nous avons opté pour la machine asynchrone à double 

alimentation pilotée à travers les variables rotoriques. La modélisation de la machine 

asynchrone à double alimentation a été présentée, ainsi nous avons appliqué la commande 

vectorielle en puissance active et réactive statoriques. Ensuite nous nous somme intéressé a 

l’analyse et la commande de la cascade d’un redresseur à trois niveaux- l’onduleur à trois 

niveaux machine asynchrone à double alimentation, nous avons élaboré des modèle de 

commande pour chacun des éléments de la cascade, la  technique de commande par MLI  

traingulo-sinusiodale est appliquée pour l’onduleur et le redresseur. La commande vectorielle 

en puissance avec orientation de flux rotorique est appliquée à la machine. Les résultats de 

simulations obtenus ont montré un comportement satisfaisant de la cascade. 
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Abstract: 

The work presented in this memory concerns, the feeding and controls of an asynchronous 

machine with doubly supply and the contribution which it will be able to carry its application 

in a chain of wind conversion. After having presented a state of the art on the wind mills and 

modeled the wind turbine, we chose the asynchronous machine with double power supply 

controlled through the rotor variables. The modeling of the asynchronous machine with 

double power supply was presented, thus we applied the vector control in active and reactive 

stator power. Then we are interested in the analysis and control of the cascaded three level 

converter-three level inverter double fed induction machine. We modeled each element of the 

cascading; the control by the PWM is applied for the inverter and converter. The control by 

field oriented with the rotor field orientation is introduced for the machine. The result 

obtained by the simulations has showed a high behavior of a cascaded.  
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 :ملخص

في  اىهدف ٍن هرا اىعَو هى اىتصويد واىتحنٌ في اىَامنت اىلاٍتلاشٍت ذاث تصويد ٍضاعف واىفائدة اىتي يدب تطبيقها

بعد عسض اىحاىت اىفنيت عيى اىناعىزة اىهىائيت وانشاء نَىذج اىتىزبين اىهىائي، وقع اختيازنا عيى اىَامنت . ة هىائيتناعىز

ىقد تٌ تَثيو اىَامنت اىلاٍتصاٍنت وتطبيق اىتحنٌ اىشعاعي باىقدزة اىفعاىت وقدزة زد اىفعو . اىلاٍتصاٍنت ذاث تصويد ٍضاعف

ٍحسك لا  –ٍَىج ذو ثلاث ٍستىياث  –سيسيت اىَنىنت ٍن ٍقىً ذو ثلاث ٍستىياث وبعد ذىل قَنا بدزاست اه. ىيسامن

. اىنتائح اىَحصو عييها اظهسث خصائص ٍسضيت ىهرا اىتحنٌ. تصاٍني تثائي اىتغريت

: كلمات مفتاحية

  خهصتقنيت اىحقو اىَى –ٍقىً ٍتعدد اىَستىياث  –ٍَىج ذو ثلاث ٍستىياث  –اىَحسك اىلاتصاٍني ثنائي اىتغريت 




