A travers cette thése nous avons traité le probleme de contréle optimal discret en énoncant
les divers principes du maximum relatifs a différentes formulations.

Une nouvelle voie de recherche est de trouver un principe du maximum des systemes
discrets dans le cas multiobjectif c'est a dire dans le cas ou on a a optimiser plusieurs
fonctions objectifs.

Nous avons également fait une synthése des principaux résultats qui existent en
optimisation multiobjectif notamment concernant la caractérisation des solutions efficaces
et proprement efficaces, ceci nous permet de pouvoir les appliquer au probléme de contréle
optimal discret multiobjectif.

Cette thése pourra contribuer également a développer des méthodes numériques dans le
domaine de Il'optimisation multiobjectif non linéaire, a cet effet nous avons fat une
prépublication interne sur les vecteurs suprémaux et quas-suprémaux dans la méthode des
contraintes d'égalités propres.

Une autre voie de recherche est de pouvoir exploiter les possibilités de la dualité
multiobjectif pour les méthodes numériques, en effet nous remarquons qu'il existe
beaucoup d'analogies entre la dualité Lagrangienne multiobjectif et la dualité Lagrangienne
classique d'un programme non linéaire a une seule fonction objectif .
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