
Résumé

 La détection de tout intrus par couverture de barrière est une application typique des réseaux de capteurs sans fil (RCSF). Lorsque des objets mobiles franchissent la frontière d'une zone d’intérêt, ou se déplacent à l’intérieur de cette zone, le RCSF mis en place devrait les détecter afin de procéder à leur neutralisation. Plusieurs solutions ont été proposées dans la littérature construisant des barrières d’intrusion en se basant essentiellement sur des algorithmes d’ordonnancement d’activités des nœuds capteurs. Ce mémoire présente un état de l’art sur les travaux réalisés dans le domaine ainsi qu’une contribution pour la gestion de couverture de barrière.
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Abstract

The detection of any intruder with barrier coverage is a typical application of wireless sensor networks (WSN). When mobile objects cross the border of the region of interest, or move inside it, the deployed WSN should detect and neutralize them. Several solutions have been proposed in the literature. This thesis presents a state-of-the-art on sensors activities scheduling algorithms for barrier coverage and details three new scheduling algorithms.
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