Résumé

Dans cette thèse, nous présentons notre contribution  dans le domaine de  la reconnaissance des gestes de la main. Notre apport principal réside dans l’élaboration  d’un système de reconnaissance des postures de la main destinées à l’alphabet de la langue des signes. Le système se compose de trois principales phases: Segmentation de l’image et localisation de la main, description de la main, reconnaissance de la posture de la main. La méthode de segmentation proposée repose  sur la détermination des attributs adéquats de couleur et texture de la peau.  Pour la description des formes de la main nous avons suivi  deux approches différentes: une approche syntaxique et une approche statistique.  Enfin la reconnaissance et la classification s’effectue  moyennant  les  classificateurs  KNN et SVM. Les approches proposées ont été testés sur différentes bases de données.

