Résumé
Dans ce mémoire on présente un algorithme pour trouver une solution sous "forme fermée" de l'équation différentielle y′′+ay′+by=0 où a, b ∈ℂ(x).
    L'algorithme est construit de telle façon que si aucune solution n'est trouvée alors, il ne peut exister de solution.
    Dans le premier chapitre on définira la solution sous" forme fermée" et d'autres
    définitions dont on aura besoin par la suite.
    On montrera qu'il y'a 4 cas possibles, et on donnera une condition nécessaire pour chaque cas.
    Dans le deuxième chapitre, on présente l’algorithme, et des exemples pour chaque cas, puis une discussion sur l'efficacité des algorithmes.
    Le dernier cas qui est le cas où l'équation donnée n'aura pas de solutions sous" forme fermée", qui est le cas qui se produit lorsque les trois premier cas ne sont pas vérifies.
    Le chapitre trois sera consacré aux démonstrations des théorèmes relatifs à chaque cas.
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