Résumé
Les SRM sont des machines à réluctance variable à double denture de construction simple et robuste comparativement aux moteurs conventionnels surtout en fonctionnement à grande vitesse. Du fait de leur simplicité et leurs faibles coûts de construction, les SRM sont utilisées dans diverses applications domestiques et industrielles. Dans ce travail, nous nous proposons d’étudier et d’évaluer les performances d’une machine à réluctance variable 12/8 triphasée construite dans notre laboratoire, en vue de son utilisation pour des applications d’entrainement et de traction. Pour cela une commande numérique de la machine dans les deux zones de fonctionnement a été réalisée et implémentée sur un DSP TMS320LF2407.
Mot clés : SRM ; MRV ; Machine à Réluctance Variable ; Commande numérique ; Commande en courant ; Commande par Hystérésis ; Implémentation sur DSP.
  
     

  

