Résumé :
Ce travail traite l’étude des performances de la stratégie de commande directe du couple (DTC) à fréquence de modulation constante sans capteur de vitesse appliquée au moteur asynchrone associe à un onduleur à deux niveaux, alimentés par un générateur photovoltaïque. 
L’objectif principal de ce mémoire est l’étude et la conception d’une commande par la méthode DTC  à fréquence constante qui sera applique à une machine asynchrone sans capteur de vitesse alimentée pas un générateur photovoltaïque commandé par un algorithme dit MPPT (Poursuite du Point de Puissance Maximale) qui consiste à amener le système à son optimum de puissance et à la maintenir en dépit des variations de paramètres (la température et l'éclairement). Cette nouvelle méthode à savoir la DTC à fréquence constante améliore d’une façon significative les oscillations du couple, tout en réduisant les contraintes de calcul en temps réel par rapport à une commande DTC classique.
Nous y avons également introduit un estimateur de vitesse ‘’MRAS’’ et cela pour remédier aux inconvénients occasionnés par le capteur mécanique de vitesse surtout dans le cas des machines de faible puissance. 
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