Résumé :
Le but de cette thèse de doctorat étant la conception d’un système bande de base RFID, nous avons développé un algorithme efficace de traitement des collisions tag-lecteur et/ou lecteur-lecteur dénommé FD-CA (Fast Detection and Collision Avoidance). En combinant les méthodes SDMA et TDMA, nous avons pu tirer avantage des deux approches (temporelle et spatiale) afin d’améliorer sensiblement les performances du système du point de vue détection des collisions et rapidité d’identification.

Pour valider notre approche, nous avons, dans une première étape, comparé avec succès les performances du FD-CA avec ceux obtenus par des algorithmes existants. Puis, nous avons conçu un bloc de traitement en bande de base du système en tenant compte des problèmes de collision et des contraintes de la norme. Une validation expérimentale de notre algorithme FD-CA a été effectuée avec succès par une implémentation FPGA à l'aide de la carte Spartan 3E XC3S500E.
