


L'objet du travail effectué dans le cadre de la thèse de magister intitulée "Conception d'un système de poursuite radar multicibles dans un environnement de clutter, basé sur les réseaux de neurones ", est de présenter une approche basée sur les réseaux de neurones à la résolution du problème de poursuite dans un radar à balayage panoramique (Track While Scan, TWS). Nous supposons que l'environnement du radar est caractérisé par des cibles multiples et un taux de fausses alarmes élevé. Nous avons utilisé un réseau de Hopfield pour élaborer un algorithme d'association de données. Il consiste à déterminer les plots qui vont être associés aux pistes existantes. Ce type de réseaux a été déjà appliqué au problème du voyageur de commerce qui se formule comme suit. Un commerçant voyageur doit visiter un certain nombre de villes et revenir à la ville de départ à la fin du parcours. Il s'agit donc de déterminer la séquence de toutes les villes à visiter en minimisant la distance totale parcourue, et ne visiter chaque ville qu'une seule fois. La similarité remarquable entre le problème du voyageur de commerce et celui de l'association de données radar nous a permis de considérer l'association comme un problème d'optimisation dont les contraintes sont choisies à partir des propriétés de la méthode d'association probabilistique conjointe de données (JPDA) et de la méthode du plus proche voisin. Nous avons utilisé les probabilités d'association des plots calculées par le filtre JPDA pour initialiser la mise à jour des états des neurones. Le choix d'un réseau de Hopfield dépend des cinq paramètres A, B, C, D et E qui apparaissent dans la fonction Energie. Les valeurs de ces paramètres sont sélectionnées en analysant les propriétés des méthodes classiques comme la méthode JPDA et la méthode du plus proche voisin, de sorte que l'association plots/pistes se simplifie à un seul plot pour chaque piste. Pour ce faire, nous avons simulé plusieurs scénarios afin de prendre en considération toutes les situations aériennes possibles. Finalement, la comparaison entre l'association plots/pistes par le réseau de Hopfield obtenu et l'association par la méthode du filtre JPDA d'un coté, et par la méthode du plus proche voisin d'autre coté, a démontré la supériorité de la performance de l'association par le réseau de Hopfield sur les deux autres méthodes.

