  Dans cette étude la régularisation de Tikhonov avec la dérivée première a été appliquée. Cette méthode
 requiert la définition d'un paramètre de régularisation. A cet effet, une nouvelle procédure avec une
 détermination automatique et spéciale de ce paramètre a été développée. Cette dernière recherche un
 multiplicateur de Lagrange proportionnel au niveau d'erreurs ? sur les données ainsi qu'aux valeurs
 singulières.
    Afin de minimiser la fonction objective obtenue, la méthode d'optimisation de Gauss-Newton a été mise en
 place dans ce travail. A chaque itération un système linéaire est résolu grâce à un outil mathématique
 puissant qui est la décomposition en valeurs singulières généralisées (GSVD).
 Pour finir, plusieurs testes de validités de cette approche on été réalisés sur des données synthétiques et
 réelles. L'ensemble des résultats obtenus montrent l'efficacité de l'algorithme développé dans cette étude
 dans la résolution des problèmes complexes tels que l'équivalence et la suppression. Aussi, la haute précision
 des solutions obtenues pour des niveaux de bruit fort, sont preuve de stabilité et de robustesse de cet 
 algorithme
