Résumé de la thèse
L’objectif de cette thèse est de prospecter les voies de l’adaptation et de la coopération dans les métaheuristiques pour la résolution des problèmes de tournées de véhicules VRP. Nous nous intéressons à deux variantes du VRP. Le premier problème a été traité à l’aide de métaheuristiques relativement récentes, en utilisant le concept de l’adaptation qui dans notre cas consiste à régler dynamiquement les paramètres de la métaheuristique en fonction de l’instance utilisée. Le deuxième problème a été traité en utilisant la stratégie de coopération entre les métaheuristiques qui consiste à faire coopérer plusieurs métaheuristiques esclaves supervisées par une métaheuristique maitre dans le but de proter des avantages offerts par chacune des métaheuristiques esclaves.
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