	Résumé de mémoire	

Identification :
Etudiante : Hayet Ghribi
Directeur de mémoire : Dr. M. Benchaïba - FEI- USTHB.
Intitulé : Traitement de pannes isolées dans les réseaux de capteurs et de robots sans fil (WSRN) 
Résumé :
 Le réseau de capteurs sans fils, représente un outil efficace pour rassurer l’observation d’un environnement, par l’utilisation des unités de traitement, de captage, et d'échange de messages qui sont les capteurs. La panne individuelle(isolée) d’un certain nombre des capteurs représente un grand défis pour rassurer la continuité de service de réseau. L’utilisation des robots pour le redéploiement de réseau de capteur est l’une des méthodes les plus efficaces pour allonger la durée de vie du réseau. Dans ce travail on présente notre algorithme DRFL(Directing Robots to Failures using Lists) où les robots explore la zone de déploiement suivant une grille virtuelle . Dans chaque arrêt, les robots communiquent localement avec les capteurs qui informent les robots aux pannes détectées par les capteurs et les dirigent vers leurs nouvelles directions. Dans cette algorithme, des nouveaux  mécanisme sont mis en point, comme, la définition d’un nouveau pas de déplacement des robots, une nouvelle méthode de direction, et une méthode de gestion des pannes d’urgence. L’évaluation des performances de DRFL a montrée une certain qualité de cette algorithme surtout concernant la rapidité de traitement des pannes.
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