DEVELOPPEMENT DE METHODES DE LOCALISATION ET DE SUIVI PAR SYSTEMES RFID : IMPLEMENTATION SUR PLATE-FORMES DE SIMULATION DE RESEAUX* 
Hakim TAYAKOUT**
Laboratoire de Communication Parlée et de Traitement du Signal (LCPTS)
Faculté d’Électronique et d’Informatique (FEI), USTHB
Spécialité : Traitement de signal et des images (TSI)

RESUME
 (
La RFID (
Radiofrequency Identification
) concerne des technologies utilisant les ondes radio pour identifier automatiquement des « objets » au sens large. Tout système RFID comprend une étiquette électronique (
tag
) pour mémoriser des informations, un lecteur (
reader
) et un intergiciel (
middleware
). Les applications correspondantes sont nombreuses et très répandues. Elle a été initialement développée pour l'identification des objets, mais récemment, le positionnement et le suivi des étiquettes RFID ou les lecteurs ont reçu une attention considérable
,
 vu que le système de positionnement global GPS fonctionne mal une fois à l'intérieur des bâtiments, ce qui a motivé notre démarche.
Dans ce travail, nous intéresserons à l’application et la 
validation des algorithmes de positionnement et de suivi utilisés dans les réseaux sans fil, à savoir la trilatération, la multilatération, le k-ppv et l’algorithme de Chan, et étudier leurs performances dans les différentes situations en utilisant 
une plate-forme
 RFID. En premier temps, nous avons déterminé quelques 
métriques de radiolocalisation de base telles que : le temps d’arrivée de signal (TOA), la différence de temps d’arrivée (TDOA) et la puissance reçue du signal (RSS) ou nous avons utilisé le simulateur de réseaux (Network Simulator) NS-2 pour générer ces métriques.
 Dans la seconde partie, nous avons récupéré les mesures effectuées sur les différentes métriques. Nous les avons, par la suite, injectées dans les processus de radiolocalisation et de suivis que nous avons implémentés cette fois ci dans le « Matlab »
,
 dans le but de retrouver les positions et les trajectoires des étiquettes RFID. Cependant, nous avons calculé les erreurs quadratiques moyennes de localisation, cette étape nous permis de mener une étude comparative sur les différentes méthodes utilisées.
Les résultats 
de simulation 
obtenus par ces méthodes sont encourageants et montrent leur 
efficacité dans les systèmes RFID. A la lumière de ces résultats, nous constatons également que nous pouvons adopter un système de localisation à base d’une plate-forme RFID en tant qu’une bonne solution à la localisation Indoor pour remédier aux limites du GPS dans les environnements intérieurs. 
Mots clés :
 RFID, localisation, NS-2, métriques de radiolocalisation : TOA, RSS et TDOA. 
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*Mémoire de Magister en électronique, option : Traitement de signal et des images (TSI)
** Mémoire dirigé par Dr  Belkacem FERGANI, Maitre de Conférences-A, FEI, USTHB.
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