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Résumé :
Les tremblements de terre ou séismes constituent une activité géologique naturelle.  Ils induisent des destructions importantes.  L’être humain cherche à satisfaire son besoin d’être protégé contres ces phénomènes. De ce fait, il a pensé à construire des abris. Face au développement que le monde connait, ces derniers sont devenus des bâtiments, des grattes ciel et d’autres structures très dangereuses. Etant arrivé à ce stade, les structures elles mêmes sont devenues un danger réel face aux facteurs influant tels que le vent, le séisme et sans oublier les vibrations causées par l’homme lui-même, par exemple les explosions. A ce niveau l’être humain a pensé de nouveau à d’autres solutions pour éliminer ces risques majeurs menaçant sa stabilité.  Tout à fait au début, il a conçu des bâtisses très solides avec des normes empiriques mais suffisamment strictes pour pouvoir se prémunir contre les phénomènes naturels.

Dans la dernière décennie, une avancée majeure dans la recherche sur le génie parasismique a été réalisée.  Et la pratique a été le développement de concepts et des outils de génie parasismique basés sur la performance du sol. Bien que les codes traditionnels de conception des bâtiments sont prescriptifs et n’assurent que les exigences d'aptitude au service minimal de sécurité.  Des tentatives de recherche ont considéré l'ensemble des risques sismiques et les comportements structurels afin de minimiser les risques et les coûts globaux du cycle de vie des bâtiments.

Etant donné que les sources d’excitation sont diverses et différentes d’un point de vue intensité, origines et influence, nous allons nous concentrer sur le phénomène le plus agressif et le plus répandu dans le monde tel que le séisme. D’un point de vue technique, ce dernier est considéré comme une source de vibration aléatoire. La probabilité qu’il se produit diffère d’une région à une autre. Alors prévoir l’instant qui vient juste avant l’arrivée de ce phénomène devient le souci de recherche actuelle.
Les accélérogrammes artificiels ont été développés pour mesurer la réponse dynamique des structures. Les propriétés sismologiques du site sont nécessaires pour une meilleure simulation des mesures expérimentales. Dans une analyse sismique simplifiée, nous ne modélisons que la phase forte du signal sismique. Ce dernier est alors supposé être stationnaire pendant cette période. 

Dans cette étude nous avons utilisé les modèles les plus connus en dynamique des structures a savoir le modèle de Kanai-Tajimi et le modèle de Clough-Penzien. Ces modèles permettent de générer les signaux sismiques et de voir leur effet sur la structure. Nous présentons un mode opératoire général pour la modélisation et la génération de mouvements du sol. Sur la base du modèle ARMA, nous avons développé un modèle paramétrique. Ce dernier peut être utilisé dans le calcul de la réponse dynamique des structures.  L’estimation des paramètres de ce dernier est réalisée par identification récursive. Nous utilisons la méthode d'identification a moindre carrées pour estimer le paramètre réel du sol afin de les intégrer dans le contrôle actif des structures en génie civil.
[bookmark: _GoBack]Nous avons testé nos modèles sur ceux de Kanai-Tajimi et de Clough-Penzien. Ensuite nous avons étendu nos tests sur des mesures eccelerometriques réels. Ceci nous a permis d’avoir des modèles plus réalistes sans avoir recours a s’approfondir dans l’interaction sol structure. Les modèles ainsi obtenus sont très utiles pour la commande stochastique introduisant l’interaction sol structure. 
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