Résumé
Dans ce mémoire nous présentons les différentes méthodes de localisation et de suivi, a savoir : méthode bayésienne, méthode 3D, méthode vire et méthode Landmark. Le but de ce travail est l’amélioration de la précision de localisation. Les résultats obtenus sont satisfaisants et encourageants, mais la méthode 3D aboutit à des meilleurs résultats par rapport aux autres méthodes de localisation, car la méthode 3D a une erreur moyenne très faible.
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                                 ملخص                                                                                            
في هدا البحث  نقد م لكم  مختلف  الطرق  لتحديد  الموقع و  المتابعة  و هم ׃ طريقة  enneiseyba ,طريقة  D3  طريقة vire ,طريقة Landmark و الهدف من هدا العمل هو تحسين الدقة في تحديد الموقع.النتائج المتحصل  عليها كافية و مشجعة.ولكن طريقة D3  أعطتنا نتائج أحسن نظرا للطرق الأخرى في تحديد الموقع  لان طريقة D3 عندها اقل نسبة في  الخطأ المتوسط.    
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Abstract

In this paper, we present different methods of localization and tracking, namely: bayisiens method, 3D method, vire method and Landmark method, the aim of this work is to improve the localization accuracy. The results are satisfactory and encouraging, but the 3D method leads to better results compared to other methods of localization, because the 3D method has a very low average error.
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