Résumé
Dans le cadre de ce mémoire nous nous intéressons à l'interaction dans les systèmes multi-agents (SMA). Après une étude bibliographe réalisée sur le paradigme des systèmes multi-agents, les modèles d'interactions et les plateformes multi-agents, nous avons adopté le modèle d'interaction dynamique pour le développement d'une plateforme multi-agents.
Le Modèle d'Interaction Dynamique (MID) est un modèle où le mécanisme d'interaction joue un rôle dynamique; c'est-à-dire qu'une partie de la gestion de l'interaction est déplacée de l'agent vers le mécanisme d'interaction. Ce transfert se fait sous forme d'une délégation  des tâches, concernant l'interaction, qui sont indépendantes du domaine d'application du système multi-agents. Cette répartition permet le développement des interactions indépendamment des agents et laisser les agents se concentrer sur leurs tâches.

La mise en œuvre de ce modèle d'interaction est effectuée en réalisant une plateforme multi-agents basée sur ce modèle. Cette plateforme est développée selon  la norme FIPA (Foundation for Intelligent Physical Agent), offre un ensemble de services permettant la mise en œuvre d'applications SMA.

A son état de prototype, cette plateforme, en plus de la mise en oeuvre du modèle MID, elle nourrit trois objectifs : elle constitue une base logicielle expérimentale, en évolution permanente, pour les besoins de recherche de l'équipe, elle participe également à l'intégration des techniques multi-agents dans des projets scientifiques et elle servira  comme support pour la mise en œuvre des applications SMA.

Enfin, certaines applications SMA considérées comme Benchmark, ont été mises en œuvre pour tester les performances de cette plateforme et valider ses capacités d'adaptations et réutilisation.

Nous finissons ce travail par une conclusion générale où nous présentons les conclusions de cette étude et  les perspectives. 
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