




Le présent mémoire est subdivisé en quatre chapitres à savoir : Dans le premier chapitre, nous présentons les principales caractéristiques d’un générateur photovoltaïque, ainsi que la problématique de l’énergie solaire photovoltaïque. En suite, nous nous intéresseront de prés à la méthode de perturbation et observation (P&O) de recherche du point de puissance maximale d’un générateur photovoltaïque. Dans le deuxième chapitre nous présenterons une étude théorique sur les notions des réseaux de neurones artificiels et leur application sur le générateur photovoltaïque dans le but d’optimiser les performances énergétiques de notre générateur photovoltaïque. Dans le troisième chapitre, nous présentons une modélisation de la machine asynchrone à cage en utilisant la transformation de Park, ensuite nous présenterons les résultats de simulation du démarrage à vide et en charge de la machine alimentée par le système photovoltaïque contrôlé par le contrôleur neuronal. Le dernier chapitre quant à lui, il fera l’objet de la commande vectorielle indirecte du système représenté par l’association Convertisseur – Machine. Mais avant de présenté notre processus de commande, nous présenterons brièvement dans un premier temps le principe du contrôle vectoriel, ainsi que les deux principales techniques: directe et indirecte qui caractérisent ce type de commande.
