





Dans ce mémoire une commande avec et sans capteur d'un moteur à réluctance variable à double saillance (MRVDS) pour des applications domestiques et industrielles est présentée. La commande avec capteur de position est réalisée en utilisant un régulateur de courant à hystérésis.
La commande sans capteur permet d'estimer en temps réel la position du moteur grâce au principe de variation de l'inductance en utilisant la méthode Flux / Courant. Le Flux est estimé à partir des courants et des tensions mesurés dans les phases du moteur. Les performances de la commande sans capteur seront évaluées grâce à un banc d'essai, réalisé à cet effet et utilisant un encodeur monté sur l'arbre du moteur. L'implantation numérique des algorithmes de commande est faite sur une carte de développement à base d'un DSP le TMS320F243 de TEXAS Instrument.

